Programovani a kalibrace 1-Wire UNI senzorit pomoci SW HWg -

Calibrator

Senzory 1-Wire UNI umoZnuji nastaveni a kalibraci
mérené hodnoty, vtetné zmény mérené jednotky,
exponentu a podle typu senzoru az 8bodové kalibracni
tabulky. To umoziiuje pripojit libovolné senzor

s napétovym C¢i proudovym vystupem k jednotkam
Poseidon prostfednictvim sbérnice 1-Wire UNI.

Praktické pouziti

Rada priimyslovych senzord ma vystupy v podobé napéti 0-10V, pripadné proudu 0(4)-20mA.
Typickym zastupcem takovéhoto senzoru jsou clamp metry pro méreni stfidavého proudu
magnetickou indukci (napfiklad senzor 30A Current probe 1W-UNI) nebo méfice tlaku.

Pokud takovyto senzor potfebujeme pripojit k jednotce Poseidon (s podporou 1-Wire UNI), staci
pouzit prevodniky Sensor 60V 1W-UNI v2 nebo Sensor 0-20mA 1W-UNI. Od tohoto okamziku
jednotka Poseidon zobrazuje namérenou hodnotu ve voltech (V) ¢i miliampérech (mA). Pro ziskani
skutecné hodnoty v potfebné mérené veliciné vzidy existuji také prevodni tabulky, cozZ je ale celkem
nepraktické reseni.

Software HWg-Calibrator proto umozriuje jakoukoli pfevodni tabulku mezi mérenou a skutecnou
veli¢inou implementovat pfimo do prevodnikd 1-Wire UNI.

Starsi prevodniky Sensor 15V 1W-UNI, Sensor 60V 1W-UNI a Sensor 20mA 1W-UNI! umoznuji
3bodovy prepocet (kalibraci), novéjsi Sensor 60V 1W-UNI v2 a Sensor 0-20mA 1W-UNI pak maji
prepoctovou tabulku 8bodovou.



Jak to funguje
1) Senzor 30A Current probe 1W-UNI se sklada z proudového transformatoru Split Core 30A
s linedrnim vystupem 0-5V a prevodniku Sensor 15V 1W-UNI.

Kalibracni | Vystup Méreny
bod SplitCore proud
1 ov 0A
2 5V 30A
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2) Senzor tlaku 0-2500kPa ma nelinearni pribéh a vystup 0-20mA. PouZijeme proto sensor
Sensor 0-20mA 1W-UNI s 8bodovou kalibraci

Kalibracni | Vystup Méreny
bod senzoru tlak
1 0 0
2 3 100
3 5 200
4 8 400
5 10 500
6 13 600
7 16 1200
8 20 2500
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Nastaveni pomoci HWg-Calibratoru
HWg-Calibrator se sklada z HW prevodniku USB/1-Wire UNI a ze software HWg-Calibrator.

Pro kalibraci Cidel je tfeba nejprve ptipojit pfevodnik do PC a spustit software HWg-Calibrator.

F HWg-Calibrator

264507005502 04dd Voltage

USE Device iz attached

Po pfipojeni senzoru 1-Wire UNI k pfevodniku je tfeba senzor nejprve vyhledat pomoci tlacitka Scan.
Tim se prohleda celd sbérnice 1-Wire a vypisi vSechny nalezené senzory. Pfi Castéjsi praci je mozné
zaskrtnout tlacitko Autoscan, ¢imz se zahaji opakované prohleddvani sbérnice v 10s intervalech.

Po kliknuti na vybrany senzor se v oknech ihned zobrazi ziskané Udaje:



Sekce Calibration Point

Slouzi k nastaveni toho, jak se ma vstupni hodnota na vystupu interpretovat — viz kapitola Jak to

funguje.

- From —vstupni hodnota od vnéjsiho senzoru

- To - Vystupni hodnota

Podle typu pouZitého senzoru ma tabulka 3 nebo 8 radek

Sekce Senzor Option
Nastavuje parametry vystupni hodnoty

- Name — Nazev senzoru — je prebiran jednotkou Poseidon pro dalsi prouziti.

- Output Unit — nastavuje vyslednou jednotku. Je prebiran pro dalsi pouziti v jednotkach

Poseidon

- Exponent — Nastavuje exponent vysledné hodnoty a slouzi pro presnéjsi interpretaci

vysledku. Jedna se o vztah mezi vstupni a vystupni jednotkou.

- Safe Range MIN — Nastavuje spodni limit Safe Range. Je prebiran pro dalsi pouziti

v jednotkach Poseidon

- Safe Range MAX — Nastavuje horni limit Safe Range. Je pfebiran pro dalsi pouziti

v jednotkach Poseidon

Sekce Values

- Value - Vysledna hodnota po prepoctu kalibracni tabulkou a nastavenim senzoru

- AD value - Vstupni hodnota senzoru

7 s

- Senzor FW — Verze firmware v senzoru. SlouZi pro diagnostické ucely

Tlacitka a dalsi volby

- Sensor Read Config — Pfecte aktualni konfiguraci z vybraného senzoru — slouzi pro kontrolu

po zapsani konfigurace

- Sensor Write Config — zapiSe vytvorené nastaveni do vybraného senzoru.

- Menu File — UmoZniuje vytvorenou konfiguraci ulozZit jako soubor na disk a naopak nahrat do

vybraného senzoru konfiguraci uloZzenou do souboru. Toto je velmi vhodné pfi opakované

vyrobé se shodnym nastavenim.

Specifické zptisoby nastaveni kalibra¢ni
tabulky

Pokud pouzivame senzor s linedrnim vystupem,
neni nutné vyplnovat celou kalibracni tabulku,
ale staci nastavit pouze 2 radky - typicky prvni a
posledni kalibracni bod:
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Sensor Cptions

Name | Voltage
AD Unit | A
Exponent -2
Limit Min | 0
Limit Max | 60
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LowLevel Calibration
Hodnota AD

Internal Value — ¢islo FROM

AD prevodnik => Raw Value (Obecné ¢islo AD) => Po interni kalibraci (Jen My — nastavime 60V a
stiskneme Save Int Calibration)

Internal Exponent => Pocet desetinnych mist



